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	科研团队名称
	人工智能与机器人研究所

	团队负责人
	郑南宁

	主页
	www.iair.xjtu.edu.cn

	联系人
	李逸妍
	电话
	82668672
	Email
	rjs@mail.xjtu.edu.cn

	研究团队简介


	人工智能与机器人研究所成立于1986年，其前身是自动控制专业计算机控制教研室。本所是“视觉信息处理与应用国家工程实验室”的支撑单位，并在教育部、国家外国专家局“高等学校学科创新引智计划”的支持下与国际知名学者合作组建了“认知科学与工程国际研究中心”。研究所作为“模式识别与智能系统”国家重点学科，按照控制科学与工程一级学科招收博士研究生，是自动化学科博士后流动站组成单位，在郑南宁院士的带领下于2000年获国家自然科学基金委员会“创新研究群体科学基金”首批资助。

研究所现有教师24人、实验技术人员5人和行政事务秘书2人，每年在读硕士、博士研究生约110余人，是西安交通大学培养高层次人才的重要基地。在科学研究方面，在学术带头人、所长郑南宁院士的主持下，主要进行以计算机视觉与模式识别为基础的智能信息处理结合学科发展前沿，重点进行视觉信号统计特性、初级视觉模型、计算机图形学和机器视觉信息计算模型研究；智能系统的数理机制探索与模型化；计算视频及面向图像和视频处理的超大规模专用集成电路设计；基于图像信息的智能控制与识别系统和各种图像处理方法与技术。人机所在视觉信息处理研究领域具有长期的技术积累和结构合理的人才团队，曾荣获国家自然科学奖二等奖1项，国家技术发明奖二等奖1项，国家科技进步奖二等奖2项；获省部级科技奖励一等奖３项等。

	项目任务


	（一）多核SoC设计

1、图像视频与视觉信息处理芯片的FPGA验证与调试
2、嵌入式处理器与DSP核研究与开发
3、实时视觉算法研究与实现
（二）视觉处理芯片与嵌入式系统
1、视觉处理算法及其超大集成电路设计
2、高能效高可靠计算机体系结构
3、嵌入式系统软硬件
（三）类脑众核处理器
1、神经元建模与设计、类脑计算网络组织模型及硬件设计

2、类脑计算网络传输模型分析与设计

   3、容错鲁棒的自组织类脑计算网络分析与设计


	
	（四）机器人视觉技术

1、基于视觉技术的人类行为感知与分析
2、视觉特征目标跟踪与模式分类
3、基于视觉的环境三维建模与感知
（五）工业机器视觉技术
1、3D人机交互

2、场景文字检测
3、机器视觉在线表面质量检测
（六）智能车系统
1、车辆动态路径规划
2、图像及激光数据处理

3、多模态数据融合
（七）智能视频监控分析
1、低像素、非合作环境下的多目标特征提取、检测与识别

2、基于深度学习的海量图像内容分析
3、多媒体大数据的内容检索系统
（八）视频处理与内容理解
1、基于深度学习的视频内容理解、行为识别

2、压缩感知、视频获取及压缩

3、基于视觉的三维视频分析与处理
（九）3D深度感知
1、3D深度感知算法研究与芯片设计

2、自然人机交互

3、3D实时扫描与重建

（十）脑信息处理
1、信息理论学习、核自适应滤波
2、 脑信息编解码
    3、认知工程

	对学生的要求

	1、 热爱科学研究，有良好的团队合作精神
2、 学习成绩良好，学有余力
3、具有良好的语言编程能力

	接纳人数以及人员分配计划
	50人，可按上述任务选择任一方向



X计划申请表

	姓名
	
	性别
	
	年龄
	

	学号
	
	专业班级
	
	英语等级
	

	学分成绩
	

	申请方向
（可选1-2个大方向）
	

	联系电话
	
	邮箱
	

	学习及获奖经历
	

	自我评价
	


 2 / 3

